@) Spinaci jednotka

€D) Bistabilni spinaci jednotka s moznosti softwarové modifikace funkce
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Uvod

Bistabilni spinaci jednotka umoziuje pomoci dvou
ovladacich vodict ptepinat stav vystupniho relé. Pti
kontaktu téchto ovladacich vodi¢t dojde ke zmeéné stavu
relé (ZAP), pti dalsim kontaktu dojde opét ke zméné do
opac¢ného stavu (VYP). Jednotka poskytuje informaci o
svém stavu jednak na signaliza¢ni dvoubarevnou LED a
dale je informace o stavu jednotky vyvedena na vystupni
konektor. Ovladani jednotky je mozno i externim signalem
ptivedenym na konektor jednotky. V zakladnim stavu
poskytuje jednotka na vystupnich kontaktech v zapnutém
stavu napdjeci napéti. Je mozné vnitinim odd€lenim ziskat
na vystupni stran¢ piepinaci kontakt, galvanicky kompletné
oddéleny od elektroniky jednotky
(napf. spinani 230 V).

Technické parametry

Napdjeni: 15-24V AC/DC

Odbér: cca 40 mA (zapnuté relé)

Max. proud kontakty relé:  8A /250 V AC

Signalizace stavu LED: dvoubarevna LED, ZAP — ruda, VYP-zelena

Signalizace stavu signdlem: 12V DC (ZAP — 12V on, VYP — 12V ofY), zatizitelnost max. 0,8 A
Ovladani externim signalem: 12V DC (vzestupnd hrana = modul ZAP,
sestupnd hrana = modul VYP)

Popis konstrukce

Ptipojeni napajeni, externiho ovladaciho signalu a vystupniho signalu stavu je provedeno na
konektor WEBP 8 (RJ8) ptistupny na Celni sténé krabic¢ky. Zapojeni jednotlivych signali - popis zleva
doprava pii umisténi jednotky tak, jako na obrazku (kli¢em konektoru nahoru):

142 | AC napdjeni (pevny 6 GND

propoj se svorkovnici €.1) 7 Ext. ovladani +12V
3__|nmezapojen 8 | Vystupstavu0/12V
4+5 | AC napéjeni (propoj se

svorkovnici ¢.2 pies

propojku)

Vedle konektoru je z konstrukce vyveden plochy vodi¢ o délce 1 metr, kde na tfech vodicich je
pripajena dvoubarevna signalizacni LED a zbyvajici dva vodice jsou ovladaci pro pripojeni tlacitka.

V klidu je relé jednotky rozepnuté, kontakty 2 a 3 (viz dale) na vystupni svorkovnici jsou sepnuty.
Na vystupu stavu jednotky (pin 8 RJ konektor) je OV. LED sviti zelen¢.

Jestlize dojde ke spojeni (stisk tlacitka) vodict ovladani (dva vodice v plochém svazku), relé
jednotky sepne (dojde k rozepnuti kontaktu svorkovnic 2 a 3, a spoji se 2 a 4), LED se rozsviti ¢ervené a
na externim signaliza¢nim vystupu je napéti 12 V stejnosmérnych. Pro externi ovladani jednotky urovni
je mozno vyuzit vstup na pinu 7 RJ konektoru. Po ptivedeni Girovné +12 V dojde k sepnuti relé jednotky,
po odpojeni tohoto napéti je relé jednotky rozepnuto.

© DH servis 2007


http://www.dhservis.cz

Spinaci jednotka

Signalizace na LED i na vystupni externi signaliza¢ni vstup je stejna jako pti sepnuti tlacitkem.
Stavy jednotky jsou ovliviiovany obéma vstupy nezavisle (tlacitko i externi) tzn. ze pokud je relé sepnuto
tlacitkem, po pfivedeni trovné na externi vstup se nestane nic (relé je jiz sepnuto), ale po jeho odpojeni
relé rozepne. Je tedy mozno ovladani tlacitkem a externim vstupem kombinovat.

Propojeni vystupti je provedeno na svorkovnici typu ARKS500. Zapojeni je nasledujici dle obrazku:
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Pti pohledu shora na modul je propojeni nésledujici (svorky zleva doprava):

1

(prvni zleva) — ptimy trvaly propoj napajeciho napéti — jeden
pol

2

ptimy propoj napajeciho napéti — druhy p6l — moznost
oddéleni

(O8]

klidovy kontakt relé (v klidu sepnut) — rozpinaci

(prvni zprava) pracovni kontakt relé (sepnut pti aktivaci relé)
- spinaci

V zakladnim zapojeni modulu tak, jak je na

| obrazku pfinapajeni 24V AC je na svorkach 1 a 2 trvalé

| napéti 24V AC, na svorce 3 je 24V AC v klidu, na svorce
4 je 24V AC pti sepnuti relé.

| Vypéajenim (odstfizenim) propojovaci spojky (oznaceno

| rudé, umisténa ze strany spojtl), je mozno kontakty relé
zcela oddélit, tim je k dispocizi galvanicky oddéleny jeden
ptrepinaci kontakt — tim ziskdme na svorce 2 (druha zleva)
sttedovy kontakt rel¢, na svorce 3 klidovy (rozpinaci)
kontakt a na svorce 4 pracovni (spinaci) kontakt.

Protoze konstrukce vyuziva jednoc¢ipovy mikroprocesor (typu 12F508), je mozno v Siroké mite
modifikovat chovani spinaci jednotky — naptiklad jako jednoduchy ¢asovy spina¢ a podobné.
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Spinaci jednotka
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